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Bassins versants

Légende
jonctions
linéaire

linéaire surfacique’ |
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ous-bassins ersants 100 ha
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Sous-bassins versants 1 ha

égende
jonctions
linéaire
linéaire surfacique

surfacique
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Cartographie du réseau hydrographique régional

- Secteur ouest de la Montérégie -

-
= i

s *

5

Légende

—— Hydrographie linéaire

- Hydrographie surfacique E j

MRC
Beauharnois-Salaberry =
- Le Haut-Saint-Laurent
% oty Roussillon
20 Kilomeétres :
J Systéme de référence spatiale - NAD83, MTM zone 8 Vaudreuil-Soulanges
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Hydrographie linéaire: Comparaison avec données existantes
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Cartographie du réseau hydrographique régional
W$E - Comparaison avec les données existantes -

Améliorationen
termes :

- d’exhaustivité,

- de connectivité,
- d’attributs
associés

-d actuallsatlon

Légende
p—— BDHR #»—»—CRHQ

[ BN TYTI BDTQ




Cartographie régionale des cours
d’eau et fossés

42

Utilisation de la BDHR : Sens d’écoulement

"I SRS : NAD83 MTM zone 8
- Données : Réseau hydrographique, GéoMont 2012,
— Ombrage issu des données LiDAR, GéoMont 2011,
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Utilisation de la BDHR : Toponymes

Ombrage issu des données LiDAR, GéoMont 2011,
Orthophotographies, MRN 2009.
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d’eau et fossés

Utilisation de la BDHR : Pente
. WS ?

L)

SRS : NAD83 MTM zone 8 Pente (%)
Données : Réseau hydrographique, GéoMont 2012,

Ombrage issu des données LIDAR, GéoMont 2011, =+ 0.000 - 0.500
Orthophotographies, MRN 2009. 0.501 - 1.000

= 1.001-1.500
- 1.501 - 2.000
=+ 2.001 - 3.000

=
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Utilisation de la BDHR : Superficie drainée

Jonctions
L Superficie drainée (ha)
L 0-240
240 - 820

@ -
. 1920 - 4060 e

SRS : NAD83 MTM zone 8

~~ Données : Réseau hydrographique, GéoMont 2012,
Ombrage issu des données LiDAR, GéoMont 2011,
Orthophotographies, MRN 2009.
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Utilisation de la
BDHR : Délimitation
des bassins versants
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SRS : NAD83 MTM zone 8 Légende

Données : Réseau hydrographique, GéoMont 2012, .
Ombrage issu des données LIiDAR, GéoMont 2011, D Bassins versants
Orthophotographies, MRN 2009. \j SRR A By

Bassin versant du segment
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Cartographie régionale des cours
d’eau et fossés

La BDHR en bref :

= Une plus-value importante découlant de I'existence d’un
relevé LiDAR

= Une information utile et utilisée en support aux différents |
intervenants de |a gestion des cours d’eau

Jyeees
o
= Un outil d’aide a la décision pour les MRC dans leurs it

travaux de caractérisation du réseau de cours d’eau %

et

i

(i = Un coit de production accessible pour les MRC
= (=1,50S/km linéaire)

==
S Foo T ::"‘:?_—-:"—_::t_g:
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Modélisation de I'écoulement des
eaux de surface

) " 3 3 : .y ‘f " . I‘--
tion la modélisation de
I’écoulement de I'eau et le calcul des superficies égouttées a chacun
des exutoires.




Modélisation de I'écoulement des
eaux de surface

] L

Photos aériennes: @ Gouvernement du Québec

——
Projection : MTM 8 | | MTM 8 & | 346727.27527, 5033310.70518
- . P ! ‘awibhad A A



Modélisation de I'écoulement des
eaux de surface

i Compréhensiondu patron local
d ecoulement des eaux de surface

j ¥ e =~ L AC\ T aadl
Projection : MTM & ‘ 348223 88479, 5023475.42932
- . wo v asdibsd A A



Modélisation de I'écoulement des
eaux de surface
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Modélisation de I'écoulement des
eaux de surface
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Modélisation de I'écoulement des
eaux de surface
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Point d’exutoire le long d’un cours
d’eau pour la délimitation d’un bassin
B de drainage.
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Délimitation automatique
de bassins de drainage

~

/% Point d’exutoire le long d’un cours
d’eau pour la délimitation d’un bassin
de drainage.

\

Génération du modele d’écoulement
4 de surface
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Délimitation automatique

._‘_',JV_‘ “2 ’ / 3
/4 Point d’exutoire le long d’un cours

d’eau pour la délimitation d’un bassin
| de drainage.

=3 Génération du modele d’écoulement
& de surface

PN e

) f.- V' ’ . .
Y e Génération des sous-bassins de
€ .. drainage
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Modélisation de I’'écoulement des

eaux de surface

Délimitation automatique
de bassins de drainage

W4
V] 25X
e ot

S R

(57 G

}’I" ’
//-, Ly
” 4
Point d’exutoire le long d’un cours
d’eau pour la délimitation d’un bassin

de drainage.

Génération du modele d’écoulement
_ ¥2 de surface

Lo s P8 Génération des sous-bassins de
€ . o drainage

Superposition avec les lots du
! cadastre pour le calcul éventuel des
superficies contributives
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Délimitation automatique
de bassins de drainage

Point d’exutoire le long d’un cours
d’eau pour la délimitation d’un bassin
de drainage.

= Génération du modele d’écoulement

4
... £z de surface
e, < 2
/8 Génération des sous-bassins de

€ . o drainage

Attention aux obstacles
virtuels a I’écoulement ! lIs
peuvent biaiser
considérablement le modéele
d’écoulement et, de ce fait, la
mesure de la superficie
drainée.

Superposition avec les lots du
! cadastre pour le calcul éventuel des
superficies contributives




Modélisation de I'écoulement des
eaux de surface

Présence de structures

de drainage des eaux de
surface




Modélisation de I’écoulement des
eaux de surface

Avant correction : Possibilités d’erreurs de modélisation de I'écoulement de surface

= Groupe d”affichape 1 — Voe 1 (5272) | [O]x]
VYue Outils GPS Options Clés de raccoucis
ROSRQQAAEOVYSW +2 [1% w»@ ORNK(E

N

@ fvant correction hydrologique
] J-Ilprés correction hydrologique
& _ | i OMBRAGE _305_5005_HNT_SPP

K OHBRAGE_305_5005_HNT

| EM305_5005_HNT_SPP

= _| K8 305_5005_HNT

|~

Attention aux obstacles virtuels a I'écoulement !
Ils peuvent biaiser considérablement le modele
d’écoulement et, de ce fait, la mesure de la

| superficie drainée.

+]|305630,2 E  5006264.4 N n H 73.489434 N 45.196346 1:2135



Modélisation de I’écoulement des

eaux de surface

Apres correction : Amélioration locale de la modélisation de I’écoulement de surface

= Groupe d”affichage 1 - Yue 1 (5272)
Yue Outils GPS Options Clés de raccoucis
ROSRRQAAEBOVTSW 2 [1% wa@ O@RKE

_ | fvant correction hydrologique |34
Aprés correction hydrologique

@ _| i OMBRAGE _305_5005_HNT_SPP

i OHBRAGE _305_5005_HNT

= _ |8 305_5005_HNT_SPP

= _ | 305_5005_HNT
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Délimitation automatique Le LiDAR est un outil fiable pour

de bassins de drainage , connaitre le relief du terrain dans
un boisé, donc la superficie
égouttée vers lI'extérieur du boisé.

A I'inverse, il n’est pas du tout
recommandé d’utiliser cet outil
dans un contexte de canalisation
urbaine.
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5059182, | Cadastre rénové

Lot# 1346668

1345266

2573699)

1345248

1346521

2502355

1346620,

1346250

1346667,

1 346666,

Photos aériennes: © vernement du Québec

1:4000 ‘ | oom | ‘ Projection : MTM & |MTM 8 + | 362827 51483, 5055386.03753

Interface développée par G
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i ; ) 7 ; ! ¥ Information

/ : ?.!'Elévation
'y 3 b : | 84.57 métres
" ' Cadastre rénové
|| Lot# 1346660

1346620 8

Photos aériennes: © Gouvernement du Québec #

1: 4000 ‘ | 100m | ‘ Projection : MTM & ‘ (MTM 8 38302507028, 5055152 83764 M
Interface développée par GéoMont - Une guestion ou un probléme? Contactez-nous.

1346666 p A ! 4




Modélisation de I'écoulement des
eaux de surface

Hl Information

Profil en long d’un cours d’eau ou d’un fosse
N

Elévation
79.49 metres

AT

L'importance de la marge d’erreur
| LiDAR sur la pente est inversement
proportionnelle alalongueur de la
pente :

. - Longueur de pente de 10 m = erreur
¥ potentielle de 3% de pente

| - Longueur de pente de 100 m = erreur
potentielle de 0.3%

| - Longueur de pente de 1km = erreur
potentielle de 0.03%

. § Profil d'élévation

85.0

6.0 ~

Dans cet exemple
-Longueur de pente : 480 m
-Pente : 1,25% - 1
-Marge d’erreur +/ 0. 06% 4

A P 2 .
Photos aériennes: @ Gouvernement du Québec ¥

Elévation [métres)

00 300 400

Distance [métres)

Pente (différence de dénivellation): -1.25%
Pente (régression linéaire simple): -1.74%




Modélisation de I'écoulement des
eaux de surface

Le poids de la marge d’erreur LiDAR sur Ia pente etinversement
proportionnelle al'importance de la pente :

- 1¢" exemple : I'erreur (0.06%) représente 4.8% de la pente (1.25%)
- 2" exemple : I'erreur (0.05%) représente 250% de la pente (O 02%)

Profil d'élévation

8 Dans cet exemple :
B -Longueur de pente : 550 m
-Pente : 0,02%
-Marge d’erreur : +/- 0.05%
B (supérieure a la pente)

L Information




Modélisation de I'écoulement des
eaux de surface

" Information

Elévation
78.25 metres

Profil transversal d’un cours d’eau ou d’un fossé
/, (’ ,\//A 4 "ﬂ.‘:_/‘:" ”Y‘.;‘

- Largeur du canal : +/- 30 cm d’erreur
en planimétrie

- Profondeur du cours d’eau : erreur
variable selon la hauteur de |'eau

- Pente du talus : prendre en
considération la marge d’erreur en x,y,z

| /
y 7
S 3

.
Largeur du canal

v

&

Profil d'élévation

TE.5
I

Profondeur du
cours d’eau

= T \'
]
=
E Tr.0
st /
LIJ . .
e \ Largeur au miroir ou au thalweg
0 = | selon la hauteur de I'eau , W
; Photos aériennes: © Gouvernement du Québec

Distance [métres)




En résume

> Une technologie intéressante du point de vue des coits d’acquisition
(en baisse) versus la précision des données s

1" » Un accés de plus en plus important au niveau des gestionnaires et
intervenants régionaux

» Une donnée qui peut potentiellement permettre une diminution des
colts de gestion des cours d'eau (accélération des processus,
optimisation des visites terrain, recours plus limité a des levés
d’arpentage)

» Un outil efficace pour un premier niveau d’analyse et d’interventions en
complément d’autres informations et d’'un minimum de connaissance
du terrain

» La nécessité de connaitre les limites inhérentes a ce type de données

» Limportance de « I'interprétation experte » du coté de I'utilisateur final



Quelques outils pour manipuler
les données LIiDAR et ses dérives

» GRASSGIS //g g o/ et entre autres son module
hydrologique _ /Hy gical | :
logiciel SIG « open source » complet et ¢ qui permet de manipuler
et de produire des analyses poussées sur les données LiDAR et ses
dérivés.

» Quantum GIS hitp:/ 2/ : logiciel SIG genéraliste « open
source » complet et plus convivial qgue Grass mais moins évolué

en ce qui concerne les analyses et traitements sur les données LiDAR et
ses dérives.

» SAGAGIS | logiciel SIG « open source » complet
et gratuit qui permet de manipuler et de produire des analyses poussées
sur les données LiDAR et ses dérivés.

L 5> Global Mapper lobaln : logiciel SIG commercial mais
abordable (399 USS) permettant entre autres la visualisation des it
w==  données LiDAR et la production de courbes de niveaux.


http://grass.osgeo.org/
http://grasswiki.osgeo.org/wiki/Hydrological_Sciences
http://www.qgis.org/
http://www.saga-gis.org/
http://www.saga-gis.org/
http://www.saga-gis.org/
http://www.globalmapper.com/
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